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! Ziele: 

o Voraussetzungen 
o Erreichbare Genauigkeit 
o Existierende Methoden 
o Probleme 

 
 

! Wieso nicht jeden Knoten mit GPS ausrüsten? 
 

! Kommunikations-Geometrie1 
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! Grobe Positionierung2 
o verteilte und zentrale Berechnung möglich 
 

o Nachbarschaft 
o geringer Aufwand -> kleine, billige Knoten 
o skaliert gut 

 

o mögliche Verbesserungen: 
! erhöhe Knotendichte 
! Referenzknoten am Rande des Netzes 

 
 

! Feine Positionierung3 
o verteilte und zentrale Berechnung möglich 
 

o hohe Genauigkeit (bis 2cm) 
o grosser Aufwand 
 

o AHLoS - Ad-Hoc Localization System 
o Phase 1: Distanzmessung 
o Phase 2: Kombination 

! Atomare Multilateration 
! Kollaborative Multilateration 
! Iterative Multilateration 

o Phase 3: Referenzknoten 
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